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:äéö÷ðåôä ìù [−π, π] òè÷á áëåøîä äééøåô øåè úà åàöî .1

fq,h (x) =

{
1 q − h < x < q + h

0 otherwise

éãë) |q| + h < π óñåðáå q ∈ (−π, π) , 0 < h :íéîéé÷îä íéòåá÷ íä q, h øùàë

.([−π, π] ìù òè÷Îúúá 1Îì äååù äéäú äéö÷ðåôäù

:íéé÷úîù åçéëåä ,f0,h, fq,h úåéö÷ðåôä ìò ììëåî ìáñøô úåòöîàá

∞∑
n=1

sin2 hn cos qn

n2
=

π

4
max {2h− |q| , 0} − h2

2

.ïåéðëèä ìù íéëøòîá 5 ìåâøú úìéçúá òéôåî ììëåî ìáñøô ïåéååù

.[0, π] òè÷á f (x) = sinx äéö÷ðåôá ïðåáúð .2

.òè÷á f ìù íéñåðéñå÷ä øåè úàå íéñåðéñä øåè úà åáùç (à)

àåä íéñåðéñå÷ä øåè .íãå÷ä óéòñá áùåçù íéñåðéñå÷ä øåè úà S (x)Îá ïîñð (á)

íéìøâèðéàä úà åáùç .[−π, π] òè÷ì f ìù úéâåæä äëùîää ìù äééøåô øåè

:íéàáä

π̂

−π

S2 (x) dx,

9πˆ

π

S2 (x) dx

.ïåéðëèä ìù 7 ìåâøú úìéçúá íéòéôåî íéñåðéñå÷å íéñåðéñ éøåè

:úåàáä úåéö÷ðåôä ìù äééøåô úøîúä úà åàöî .3

f (x) =

{
x2e−x x > 0

0 x ≤ 0
(à)

1



f (x) =

{
sinxe−x x > 0

0 x ≤ 0
(á)

:úåàáä úåéö÷ðåôä ìù äééøåô úøîúä úà åàöî (à) .4

f1 (x) =

{
1 −1 < x < 1

0 otherwise
, f2 (x) =

{
x −1 < x < 1

0 otherwise

:äéö÷ðåôá ïðåáúð (á)

g (x) =

{
ax+ b d− c < x < d+ c

0 otherwise

:íåùøì øùôàù åàøä .0 < c ,íéòåá÷ a, b, c, d øùàë

g (x) = (ad+ b) f1

(
x− d

c

)
+ acf2

(
x− d

c

)

.íãå÷ä óéòñä úåòöîàá g ìù äééøåô úøîúä úà åáùç (â)

:äéö÷ðåôä ìù äééøåô úøîúä úà åáùç ,íãå÷ä óéòñä úåòöîàá (ã)

h (x) =


C + x −C < x < −D

C −D −D < x < D

c− x D < x < C

0 otherwise

2


