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  עצמיים ווקטורים עצמיים ערכים
 אם A של עצמי ערך נקרא λ ממשי מספר. הממשיים שדה מעל ריבועית -n מטריצה A תהיי
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  .4 עצמי לערך השייך עצמי וקטור הוא 

  הערה
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  קוטביות קואורדינטות
 עם הנקודה את המחבר שהקטע והזווית מהראשית המרחק באמצעות במישור נקודה כל נרשום
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AB קוטר במעגל היחידה וזווית היקפית הנשענת על קוטר היא זווית ישרה.  
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